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전-공 변환기

IT600 Series

형식표시방법

¡ 전류 신호에 비례한 공기 압력을 출력 가능
공-공 포지셔너와 조합하여, 입력압력 신호로 사용할 수 있습니다.

¡�폭 넓은 출력압력범위/0.02~0.6MPa
스팬 조정으로 최대압력을 자유롭게 설정 가능

¡뛰어난 응답성
파일럿 밸브의 용량이 크고, 대유량을 얻을 수 있어 구동부를 직
접 조작하는 경우나, 용량을 가진 탱크내압의 가압 제어 등 응답

출력압력구분

0 0.02~0.2MPa
1 0.04~0.6MPa

한국 전용품 주1) 주2) 

X44 출력 압력 0.02~0.2MPa
X45 출력 압력 0.04~0.6MPa

입력전류구분

0 4~20mADC

압력계구분 ※
0 압력계 없음

1 0.2MPa
2 0.3MPa
3 1MPa
4 0.4MPa
6 0.6MPa
※(SUP, OUT��1�)

부속품

무기호 없음

B 브라켓

(2�B�� 파이프 장착)

J 육각 렌치

(터미널 커버 잠금용)

내압 패킹 종류

0 없음

1 적용 케이블 외경 7~7.9mm
2 적용 케이블 외경 8~8.9mm
3 적용 케이블 외경 9~9.9mm
4 적용 케이블 외경 10~10.9mm
5 적용 케이블 외경 11~11.5mm
6 내압 패킹 5종 세트

외부 도선 흡인방식 구분

0
전선관 내압 나사 결합식

또는 방폭을 요구하지 않음
일반 결합방식

1 내압 패킹식
케이블 그라운드 방식

IT60
IT60

0
0한국 전용품

해외 전용품 0
0

0
0

0 0

형식
항목

IT600 IT601
저압력용 고압력용

입력 전류 4~20mADC
입력저항 235Ω(4~20mA, 20℃)
공급공기압 0.14~0.24MPa 0.24~0.7MPa

출력압력
0.02~0.1MPa

(MAX.0.2MPa)
0.04~0.2MPa

(MAX.0.6MPa)
리니어리티 ±1.0%F.S. 이내

히스테리시스 0.75%F.S. 이내

반복성 ±0.5%F.S. 이내

공기소비량
7L/min(ANR)

(SUP0.14MPa)
22L/min(ANR)
(SUP0.7MPa)

주위온도 및 사용유체온도 －10~60℃
공기접속구 Rc1/4 암나사

전기배선 접속구 G1/2 암나사

방폭 구조 한국 전용품 비방폭 구조주2) 

해외 전용품 내압방폭구조 d2G4(합격번호 제T28926호)
재질 본체 알루미늄 다이캐스트

질량 3kg

메인터넌스 부품

품번 명칭 비고

P255010-1 파일럿 밸브 유니트 IT600용

P255010-19 파일럿 밸브 유니트 IT601용

이 우수합니다.
¡독립한 전기 기기부/내압 방폭구조

폭발, 화재가 일어나기 쉬운 위험 장소에서도 몸체 커버를 벗겨 
스팬 조정, 영점 조정, 점검 정비가 가능합니다.

¡원활한 스팬 조정 
스팬 조정 기구에 벡터 메커니즘을 채택하고 있으므로 부드럽게
스팬을 조정할 수 있습니다.
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출력압력 설정범위

사양

주1) 한국전용품으로서 비방폭 구조이
며, KCs 안전인증을 취득하지 않
은 제품입니다. (산업안전보건법 
제34조 및 같은 법 시행규칙 제

  58조의4 제4항 기준) 해외에서 
       사용해야할 경우에는 사용국가의

기준에 따라야 합니다. 
주2) 제품에 비방폭구조 표시가 부착

되어 있습니다. 
        (Non-explosion proof)
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G1/2
전기 배관

Rc1/4
플러그

2×Rc1/4
공기 배관
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동작원리

외형치수도

입력전류가 증가하면 토크 모터부의 아마추어 q시계방향으로 회전토크

를 받아 플래퍼 w왼쪽으로 밉니다. 이때문에 노즐 플래퍼 e틈새가 벌
어져 노즐배압r내려갑니다. 이 결과 파일럿 밸브t배기밸브!0왼쪽으로 
움직이고 의출력 압력이 상승합니다. 이 출력 압력은 내부 배관을 통해 
수압 벨로스y들어가 거기에서 힘이 변환됩니다. 이 힘이 레버!1 통해 
벡터메커니즘u작용하여 레버 교점!2곳에서 입력 전류에 따른 발생력과 
힘이 평형을 이루어 입력 신호와 비례한 공기 압력을 얻을 수 있습니다. 

보상 스프링i 배기밸브의 움직임을 즉시 플래퍼 레버에 피드 백하기 위
한 것으로 루프의 안정성을 높이고 있습니다. 영점 조정은 영점 조정스프

링o장력을 바꾸고 스팬 조정은 벡터 메커니즘의 각도를 바꾸어 실시합

니다.
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q아마추어

스팬조정 손잡이

배기밸브B
노즐 배압r

급기밸브A

고정 오리피스

수동 전환 밸브

판스프링

영점조정 손잡이

영점조정 스프링o

플래퍼 레버w

!1레버

방폭보호구조

SUPOUT2
(막음)

OUT1

IT600 Series

동작원리 블록선도


	전-공 변환기 IT600 Series
	형식표시방법/사양
	동작원리/외형치수도


